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Schlitten eines Positioniersystems mit a(t) linear

Der Schlitten eines Positioniersystems befindet sich zum Zeitpunkt ¢ = 0 an der
Position x(0) = xo (xo > 0) und bewegt sich mit der Geschwindigkeit v(0) = vy (vp < 0).
Der Schlitten soll mittels einer (zeitabhangigen) Beschleunigung a(f) so abgebremst
werden, dass er zum Zeitpunkt t; zum Stehen kommt (v(t;) = 0!). Die Beschleunigung
a(t) soll in der gleichen Zeit von einem (zu bestimmenden) Anfangswert a(0) = ay
linear bis auf a(t;) = 0 abnehmen!

Bestimmen Sie die Anfangsbeschleunigung ao , die Beschleunigung a(f) sowie die
Geschwindigkeit v(t)! Uberprifen Sie, ob Ihr Ergebnis die angegebenen
Randbedingungen erfullt!

a) Bestimmen Sie x(t)! Wo kommt der Schlitten zum Stehen? x(t;) = x; = ....7
b) Berechnen Sie ap und x; fur folgendes Zahlenbeispiel:

Vo=-0,15ms™, xo=0,3m, t;=6s
c) Skizzieren Sie a(f), v(t) und x(f)!
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Ergebnis: a) a(t) = a, -(1—L) a, = s v(t)=v, -(L—1)2 X(t)=v, -t (——+- 5 +—)+ X,
t, t, t, 2 3t

b) x(t,)=x, =0 a, =005
S
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